
FIG. 6 




FIG. 8 



^ ^ ^ ^ ^ ^ 

J^202^ ^204 \206 ^208 ^210 ^216 ^220 

FIG. 9(a) 

^-—j^200 ^224 

^ ^ ^ i 

^202 ^204 ^206 ^208 ^210 ^216 ^220 



FIG. 9(b) 

'200 



I ^-^^^ ^226 

□ □ i □ □ □ i 

^202 ^204 ^206 ^208 ^210 ^216 ^220 



FIG. 9(c) 

'200 



I 1 ^^200 ^228 

n □ □ i a ^ i 

^202 ^204 ^206 ^208 ^210 ^216 ^220 



FIG. 9(d) 

'200 



I ^200 ^230 

^ ^ ^ ^ ^ 4^ 

_ 2^202, ^204 ^206 ^208 ^210 ^216 ^220 



FIG. 9(e) 

I 1.^200 



C-] n n n £ 

^202 ^204 ^206 ^208 ^210 



232 



FIG. 9(f) 



216 "^^20 



200 



270 



i-i ^'2^2 /^x204 \206 "^208 

FIG. 10(a) 



^ ^ ^ 

^210 \216 ^220 



O Q ^ □ i 

_ J^202 "^204 \206 ^208 ^210 ^216 ^220 



FIG. 10(b) 



-200 



274 



^ [±] [±] □ ^ 

r-.J^^^2 , 2^"^ 206 \208 \210 \216 ^220 

FIG. 10(c) 



'200 



276 



^ ^ □ □ □ ^ 

208 \210 \216 ^220 

rlo. lU(Cl) 



'200 



278 



^ ^ ^ ^ ^ ^ 

c-|/-^2^2^/ \206 \208 \210 \216 ^2 

rlu. 10(e) 



'200 



280 



a □ □ □ [lb □ 

J^202 \204 \206 ^208 ^210 ^216 ^2 

FIG. 10(f) 



□ □ □ 6 a i 

^202 ^204 ^206 ^208 ^210 



FIG. 11(a) 

-200 



216 ^220 



□ □ □ □ m c 

^202 \204 ^206 ^208 ^210 



284 



FIG. 11(b) 



216 ^220 



I ^200 ^286 

□ □ □ □ rn 

^202 ^204 ^206 ^208 ^210 



FIG. 11(c) 



-200 



288 



216 ^^^20 



1 



^ ^ C-] [-] i 

^202 ^204 ^206 ^208 ^210 ^216 ^220 

FIG. 11(d) 



300 



\ 



DIE SENSOR MONITOR 



PRESS POSITION 
MISFEED #1 

MISFEED #2 304 
MISFEED PILOT ^^^^ 
DOUBLE THICKNESS #1 
DOUBLE THICKNESS #2 
DOUBLE THICKNESS #3 
DOUBLE THICKNESS #4 
BOTTOM DEAD CENTER #1 
BOTTOM DEAD CENTER #2 
BOTTOM DEAD CENTER #3 
BOTTOM DEAD CENTER #4 



STATUS 
POWER 



FIG. 12 



o o 




